PROJEKT OZNAKOWANIA ROBOT PRZY CALKOWITYM ZAJECIU PASA RUCHU

PRZY GLEBOKOSCI WYKOPU WIEKSZEJ NIZ 0,5m

U-3d_2400mm
tymczas.

20m 40m

pryzma o wys. min. 0,5m
szerokosci min. Sm

3—wykop - glebokos¢ > 0,5m

20-60m

40m

20m

LEGENDA:

B-42

tymczas Projektowane oznakowanie tymczasowe

Krawedz jezdni
Krawedz pobocza ttuczniowego / krawedz chodnika

Zamawiajacy: Gmina Gnojno Wykonawea: "Ajko" Artur Krecisz
Gnojno 145 ul. Sikorskiego 6; 28-200 Staszow
28-114 Gnojno tel. 660 381 206; artur@ajko.com.pl

Obiekt:

Projekt tymczasowej organizacji ruchu w zwigzku z zadaniem:
"Przebudowa drogi w miejscowosci Debno."

Nazwa rysunku

Skala

Schemat tymczasowego oznakowania robot nr 1 1:500

Opracowanie Imig i nazwisko Nr. uprawnien Data Podpis
. . SWK/0087/PWBD/15
Projektant | Artur Krecisz w branzy drogowe] 10.2020
Data opracowania: o Opracowanie: Nrrysunku | Nrarkusza
Pazdziernik 2020 TOR P 1




	Arkusze i widoki
	TOR-2.1


